ROTORLAR RawdBirp FRE

MAXI-PAW™ SERISI

Denge kollu-rotorlar, tam ve parga déner agili
Geleneksel mitkkemmel rotorlar

UYGULAMA

Burotor modeli bahgeler ve kamusal alanlardaki kiiglk
ve orta dlcekli otomatik sulama sistemlerinin
kurulumunda kullanilir. Ozellikle algak basing ve diisik
debi miktar icin tasarlanmigtir. Bu model kirli sularda
mikemmel performans gdsterir.

GENEL OZELLIKLER

* Test edilmis denge kollu ¢alisma
mekanizmasi

* Pop-Up yuksekligi: 7,6 cm

* Renkli kodlanmis, degistirilebilir bayonet
kapakli nozullar

* 5 MPR-Nozullu, yani debi miktari farkli nozul-
atis sekilleri birbirine ayarlidir ve algak agili 2
nozul

* Alet olmadan da nozul degistirme

* Denge kolu: yavas dénme sayesinde
mikemmel atig mesafesi

* Algak basingta ve distik su miktarinda bile
normal performans

+ Test edilmis denge kolu prensibi

+ 20°ile 340° arasi tam ve parga déner aglli rotor
icin tek bir model

* Yandan piiskirmeye kargi PJ™ System denge
kolu b
¢ Ayar vidasl BOYUTLAR ’
S

2045A Kit-SAM: Gekvalf kiti

+ Silme contasi
. s cin danme  Ana govde yiksekligi: 23,6 cm
P Il sul
ar¢a doéner agili sulama igin donis Goriinen cap: 12.7 om

mekanizmasl

* Birbirine kombinasyonlu badlanti olanaklari:
alttan ¥ (15/21) ya da %" (20/27) ic digli, MODELLER RETER

yandan " i¢ disli 2045A MAXI-PAW™

* Yukaridan bakim imkani
+ Opsiyon olarak SAM gekvalf kit PERFORMANS 42064
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